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Unsere Philosophie

Losungen fur die

innovative

Unsere Kunden und Partner weltweit wdahlen unsere

Produkte und Serviceangebote aus zwei wichtigen
Griinden: hervorragende Qualitdt und Zuverlassigkeit.
Rossi, ein Unternehmen der Habasit-Gruppe, hat den

Wandel zu einem strategischen Hebel fiir sein Wachstum
gemacht. ,,Solutions for an evolving industry” bringt unsere

e Hochmoderne Fertigung
e Spezifische Bearbeitung der Gehause
e Systematische griindliche Kontrollen

Industrie

Firmenphilosophie exakt zum Ausdruck: Wir sind ein
flexibles und dynamisches Unternehmen,
das alle Bediirfnisse erfiillt, die  von der
kontinuierlich Industrie

sich weiterentwickelnden

erwartet werden.

e Erfahrung und Know-how
e Exzellenz und Innovation
e Kundenservice und Zuverldssigkeit

[
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Getriebe und Getriebemotoren

Produktreihe
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GETRIEBE UND GETRIEBEMOTOREN

Schneckengetriebe und -getriebemotoren A'Relhe

14 Grofen 32 ... 250
Nenndrehmoment (M,,) bis zu 8.020 N m
Ubersetzung (i) 7 ... 16.000

Grofe Drehmoment [N m]

A 32 I 40

A 40 B
A-Reihe Aso I s
Schneckengetriebe und -getriebemotoren Aes NN o

A6 N -
Arso NN -::

Eigenschaften A 81 I o

* Universalbefestigung mit gehduseeigenen niedrigen Fiien und B14-Flansch A 100 I o

* Steifes und prazises Monoblockgehduse aus Gusseisen A125 I

¢ Fremdkiihlung zur Dissipation der Warmeleistung (GréBen >100) A126 e

* Schneckenrader der Getriebe und Getriebemotoren aus Nickel-Bronze mit A 160 I o0
kontrolliertem Phosphorgehalt, zur Erhdhung der Leistungen, der Belastbarkeit, A 161 I -
der Zuverlassigkeit und dem Verschleiwiderstand A 200

¢ Erhéhter Wirkungsgrad der Schneckenwelle A 250

* Erweiterte Reihe von Zubehdrteilen und Sonderausfiihrungen

Vorteile

¢ Lange Lebensdauer und geringe Leistungsaufnahme

* Einfache und funktionelle Befestigung

¢ Erhoéhte Leistungen und Zuverldssigkeit

* Praziser und leiser Betrieb, geringes und konstantes Winkelspiel
* Konstante Leistungen auch bei den schwersten Anwendungen

6 GroBen 118 ... 742
Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 670 N m
Ubersetzung (i) 6 ... 75

Grope Drehmoment [N m]

Asng | 355

As225 [ <o
AS-Reihe Standardfit As3zs I e
Schneckengetriebemotoren as430 NN -
Ass3s I -
AS 742 670

Eigenschaften

¢ Universalbefestigung mit gehduseeigenen niedrigen Fiien und B14-Flansch auf zwei
Seiten

¢ Steifes und prazises Monoblockgehduse aus Gusseisen

¢ Schneckenrédder der Getriebe und Getriebemotoren aus Nickel-Bronze mit
kontrolliertem Phosphorgehalt, zur Erhéhung der Leistungen, der Belastbarkeit, der
Zuverlassigkeit und dem Verschleifwiderstand

¢ Grofziigig ausgelegter Innenraum zwischen Zahnradgetriebe und Gehduse

¢ Schneckenradwelle mit Kegelrollenlager

¢ Integrierter Motorflansch

¢ Schneckenradwelle mit optimiertem Wirkungsgrad

Vorteile

¢ Lange Lebensdauer und geringe Leistungsaufnahme

¢ Austauschbarkeit mit den meisten Mitbewerbern ohne Maschinendanderungen
¢ Erhohter Wirkungsgrad und Zuverlassigkeit

¢ Gerduscharmer Betrieb, auch in kritischer Umgebung

4 2 Rossi



Koaxial-Stirnradgetriebe und -getriebemotoren

E-Reihe
Koaxial-Stirnradgetriebe und -getriebemotoren

Eigenschaften

* Universalbefestigung mit mit integrierten Fiien und B5-Flansch

* Steifes und prazises Monoblockgehduse

* Kegelradpaare mit Kreisbogen-Verzahnung mit geschliffenem Profil

¢ Erweiterte Gropenreihe

* Ritzel der Enduntersetzung, 3-fach gelagert fiir maximales
Abtriebsdrehmoment

Vorteile

* Verlangerte Lebensdauer

¢ Wartungsarm

e Erhdhter Wirkungsgrad und Zuverl&ssigkeit

* Robustheit und Zuverldssigkeit auch bei anspruchsvollsten Anwendungen

E-Reihe

16 Grofen 32 ... 180
Nenndrehmoment (M,,) bis zu 10.000 N m
Ubersetzung (i) 4 ... 6.300

Grofe Drehmoment [N m]

E 32 | 37
E 40 B s
E 41 B -

E 50 I <o

E 51 I -

ez NN -

ee4 N o

eso NN o

E 8l I oo

eoo NN 20

o I coo
erzs I -0
eize NG :-so
AZNN  5.000 |

E 160
E180
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Koaxial- und Kegelstirnradgetriebemotoren

iFIT-Reihe
Koaxialgetriebemotoren

iFIT-Reihe
Kegelstirnradgetriebemotoren

Eigenschaften

* Maximale Austauschbarkeit mit Marktstandards

* Made in Europe

* Gehduse aus Gusseisen liber den gesamten Bereich

¢ Zahnradprazision nach DIN/ISO 6 oder héher

* Neue kompakte Elektromotoren IE2, IE3

* Hochwertige Dichtungen dank innovativer Lésungen
¢ Abgerundete Formen und glatte Gehduseoberflache
* Erhdhtes Drehmoment

Vorteile

¢ "“Plug & Play"” ohne Redesignkosten

* Hervorragende Qualitat, minimale Wartung

* Maximale Leistung und Zuverldssigkeit: minimale Verformung,
kein Zahnradversatz, keine Vibrationen, minimaler Ladrm

* Energiesparend, gerduscharm und mit geringem Winkelspiel

* Erstklassiger Wirkungsgrad, lange Lebensdauer, keine
Olleckagen

¢ Einfache Reinigung, garantierte Hygiene

* Bis zu 12 % héher als die Marktstandards

[o)}

2 Rossi

iFit

anme

8 Gropen iC 27 ... iC 97
Nenndrehmoment (M,,) bis zu 3.350 N m
Ubersetzung (i) 3,4 ... 290

Gropfe Drehmoment [N m]

ic 27 B s

iC 37 M 22

iC 47 B 35

iC 57 [ )

ic 67 B o

ic77 N o

ice7 NN 0

icor NN 3o

7 GroBen iO 37 ...i0 97
Nenndrehmoment (M,,) bis zu 4.870 N m
Ubersetzung (i) 5,4 ... 197

Gropfe Drehmoment [N m]

i0 37 N 22

i0 47 N /5o

i0 57 I o

i0 67 I -

i077 I o

ios7 NG o000

ioo7 NN, < c70



o 9 t
Parallel-Stirnradgetriebemotoren l F'

8 Gropen iC 27 ... iC 97
Nenndrehmoment (M,,) bis zu 4.870 N m
Ubersetzung (i) 3,77 ... 281,71

Grope Drehmoment [N m]

iP 27 | RIS

iP 37 M 22
iFIT-Reihe Ii:; . s
Parallel-Stirnradgetriebemotoren ;Ps? I o —

77 I 0o
ipe7 [ - :so
ipo7 [ 570

The innovative, international, interchangeable
gearmotors designed for a world in motion

[l
j “:

" WASTE & WATER
TREATMENT

= t|.*$\

—

INTRALOGISTICS
HANDLING
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Stirnrad- und Kegelstirnradgetriebe und -getriebemotoren

G-Reihe
Stirnrad- und Kegelstirnradgetriebe und -getriebemotoren

Eigenschaften

* Symmetrisches Universalgehduse aus Gusseisen

 geeignet fir den universellen Einbau, horizontal/vertikal durch
Befestigungspunkte an vier Seiten und B14-Flansch an zwei Seiten

* Monoblockgeh&duse mit erhdhter Steifigkeit

* Erweiterte Reihe von Zubehdrteilen und Sonderausfiihrungen

* Getriebe geeignet fiir die Montage von grossen NEMA & IEC Motoren

* Gehdusen mit verldngertem Achsabstand zur U-Konfiguration konzipiert

* Einsatzgehértete und vergiitete Zahnrader

* Kegelradpaare mit GLEASON-Kreisbogen-Verzahnung mit geschliffenem Profil

Vorteile

¢ Einfache und funktionelle Aufsteckbefestigungslésungen
¢ Wartungsarm

¢ Hohe, verifizierte Leistungsdaten

e Zuverlassigkeit auch bei anspruchsvollsten Anwendungen

GX-Reihe
Stirnrad- und Kegelstirnradgetriebe fiur Extruder

Extruderspezifische Serie mit den verifizierten Merkmalen und Vorteilen der G-Serie

Zusétzliche Eigenschaften
* Extruder-Drucklager fiir den anwendungsspezifischen Einsatz konzipiert
* Optional: Gehduse mit verldngertem Achsabstand, fiir U-Konfiguration konzipiert

8 2 Rossi

G-Reihe

20 Gropen 40 ... 401
Nenndrehmoment (M,,) bis zu 103.000 N m
Ubersetzung (i) 2 ... 160

Grofe Drehmoment [N m]

G 40 | ss

G50 B 206

G 63 B s

G 64 I /s

G 80 I

G 81 I o

G100 I oo

cizs [N o

cio NN -0

cleo NG 0

cieo NN 0000
czo0 [N oo
czes [N -:o0
cz2so NN 5500
G 280
G320

G 321

G 360
G 400
G 401

16 Grofen 100 ... 451
Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 134.600 N m
Ubersetzung (i) 6,3 ... 28

Grope Drehmoment [N m]

6x100 | 1400

6x125s [l 2800

ex140 [ 4250

cx160 I :00

cx1so I ::0

ex200 I ::00

oxzz5 [N 5000

cx2s0 NN 5700
cxz2so NN 5500
ox3zo [N s oo
ox3z1 [ s¢.o00
GX 360

GX 400

GX 401
GX 450
GX 451



Stirnrad- und Kegelstirnradgetriebe H -Reihe

12 Grofen 4.000 ... 8.001
Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 1.000.000 N m
Ubersetzung (i) 8 ... 315

Grofe Drehmoment [N m]

H 4,000 | 109.000
H4,001 [ 122.000

H-Reihe H4,500 [ 140.000
Stirnrad- und Kegelstirnradgetriebe Ha501 I 1s0000
H5000 [ 206000
Eigenschaften H5001 [ 250000
* Universalgehiuse aus Sphiroguss H5600 [N 250000
* Geeignet fiir den universellen Einbau, horizontal/vertikal durch Befestigungspunkte™ 5:601 I 215000
an vier Seiten und B14-Flansch an zwei Seiten He300 [N o000

Hes3or [N /50000
H 7101
H 8,001

* Getriebegehduse zweigeteilt, mit zusatzlichen Versteifungsrippen und grofer
Olkapazitat

* 12 Gropen verfligbar, auch in Sonderausfiihrungen

e Stirnradgetriebe mit 2 oder 3 Untersetzungsstufen

* Kegelstirnradgetriebe mit 2 und 3 Untersetzungsstufen

* Einsatzgehértete und vergiitete Zahnrader

¢ Kegelradpaare mit GLEASON-Kreisbogen-Verzahnung mit geschliffenem Profil

Vorteile

* Breites Leistungsspektrum

* Kundenspezifische Ausfiihrungen durch Modularitat
¢ Kurze Lieferzeiten

¢ Optimierte Gehdusekonstruktion

Leistung (P,)
Drehmoment (M,,)
Untersetzung (i)

je nach Kundenwunsch

G- und H-Reihen
Drive Units mit Antriebsschwinge

Eigenschaften

* Effiziente und mapgeschneiderte Losungen fir jede spezifische Anwendung

¢ Grundkonstruktionen aus Hohlprofilen

* Umfangreiche Getriebe- und Getriebemotorenpalette, komplettiert durch diverse
Zubehorteile und Optionen

¢ Kundenbetreuung und -unterstiitzung von der Konstruktion lber die Fertigung bis hin
zur Inbetriebnahme, dank der mehr als sechzigjahrigen Erfahrung von Rossi

¢ Prazise Installation und gepriifte Ausrichtung

* Hochwertige Komponenten fiir spezifischen Anforderungen

Vorteile

* Kundenspezifische “plug & play"” Lésungen
¢ Einfache und schnelle Installation vor Ort

¢ Optimales Preis-/Leistungsverhaltnis

Produktiibersicht 9



Planentengetriebe und -getriebemotoren

EP-Reihe
Planetengetriebe und -getriebemotoren

Eigenschaften

* bis zu 6 Untersetzungsstufen, sowohl in Koaxialausfiihrung als auch mit
Winkelstufe

¢ Modularitat mit diversen Sonderausfiihrungen

¢ Anbauflansche fiir NEMA-, IEC-Elektromotoren und Hydraulikmotoren

* Aupenrad aus einsatzvergiitetem Stahl; Innenrad aus nitriertem Stahl

¢ Verzahnung mit geschliffenem Profil und modifizierter Flanke

* GLEASON Spiralkegelradgetriebe mit geschliffenem Profil

* kompakte Bauweise

¢ Erweiterte Reihe der Zubehérteile und der Sonderausfiihrungen

¢ Reduziertes Winkelspiel, erhdhte Steifheit und Dichtung

* Innovatives Schmierungssystem

* Diverse hydraulische Bremsmodule

Vorteile

* Mdogliche Aufsteck-, Fuss- oder Flanschbefestigung
¢ Erhdhtes Drehmoment

* maximale Flexibilitdt durch den modularen Aufbau

EPS-Reihe Slewing
Drehwerksgetriebe

Spezielle Ausfiihrungen als Drehwerksantriebe mit den Eigenschaften und Vorteilen der
EP-Reihe.

Zusatzliche Eigenschaften

* 10 modulare Abtriebsversionen, mit 3 Konfigurationen: Doppelzentrierung
mit Flansch (R), Doppelzentrierung integriert (S) und Einzelzentrierung mit
verlangertem Flansch (H)

Zusatzliche Vorteile

¢ Erweiterte Auswahl an Antriebsmodulen
* Diverse Sonderausfiihrungen der EP-Reihe verfiigbar

10 = Rossi

E P-reine

24 Grofen 001 ... 3.000
Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 3.000.000 N m
Ubersetzung (i) 3,55 ... 3.550

Groe Drehmoment [N m]

Epoor | 1e00

er002 [l 2240

er003 [l 3150

eroo4 [ 4500

eroose [ .00

er0ooo [ o000

eroz [ 2500

ero1s [ 5000

erois [ 000

ero21 [ > 200

erozo [N 500

ero42 [ /5000

eroso [ <:o00

eross [ 0000

er12s [N >5.000
er1so I coo000
ep2so [N 25000
ep3ss [ 75000
epsoo [N -:o.000
ep7io [ 710000

EP 1.060
EP 1.500
EP 2120
EP 3.000

10 Grofen 007 ... 250
Nenndrehmoment (M,,) bis zu 315.000 N m
Ubersetzung (i) 12,5 ... 2.800

Grofe Drehmoment [N m]

EPS 007 | 7500

ers 015 [ 17000

ers o021 [ 2200

ers 030 [N 5500

erso42 I o000

ers o060 [ oo0

epsoss [N 2000
EPS 125

EPS 180
EPS 250




Kombieinheiten Planetengetriebemotoren E P -Reihe

24 Grofen 001... 3.000
Nenndrehmoment (M,,) bis zu 3.000.000 N m
Untersetzung (i) je nach Kundenwunsch

Gropfe Drehmoment [N m]

. e . . Epool | teoo
Kombieinheiten EP-Reihe ooz I 2000
Kombieinheiten Planetengetriebemotoren epoo3 [l siso

eroo4 [ 4500
Eigenschaften epoos [ s.300
+ Planetengetriebe in Kombination mit anderen Rossi-Getriebereihen fiir diverse ~ EP 009 [ BRXIU
Anwendungen epoiz | 12500

ero1s [ 5000
erois [ 5000

¢ Kombieinheiten von Planetengetrieben und -getriebemotoren, verfiigbar mit

Schnecken-, Koaxial-, Stirnrad- und Kegelstirnradgetrieben epo21 [ :.200
ero30 [ ;o0
Vorteile epo42 [N 5000
* Maximale Flexibilitat fir diverse Anwendungen eroso [ :o00
¢ Austauschbarkeit mit geringem Aufwand eross [ -ooo0
* Modularitét fiir schnelle Verfiigbarkeit er12s [ 2000

er1so [ coo00
ep2so N 25000
er3ss I -0
epsoo [N s:0.000
ep7io [N 710.000
EP1.060

EP 1.500
EP 2120
EP 3.000

Produktiibersicht 1



Servogetriebe
SR-Reihe

MR-Typ

10 Grofen 32 ... 81

Nenndrehmoment bis zu 586 N m
Beschleunigungsmoment bis zu 747 N m
Ubersetzung (i,) 7 ... 239

R-Typ

10 Gropen 40 ... 126

Nenndrehmoment bis zu 1.872 N m
Beschleunigungsmoment bis zu 2.387 N m
Ubersetzung (i) 7 ... 125

Servo-Schneckengetriebe

MR-Typ

11 Gréfen 40 ... 125

Nenndrehmoment bis zu 2.535 N m
Beschleunigungsmoment bis zu 3.000 N m
Ubersetzung (i,) 6,16 ... 139

R-Typ

11 Gréfen 50 ... 140

Nenndrehmoment bis zu 3.390 N m
Beschleunigungsmoment bis zu 4.475 N m
Ubersetzung (i) 6,42 ... 127

Servo-Stirnrad- und
Kegelstirnradgetriebe

MR-Typ

9 Grofen 32 ... 101

Nenndrehmoment bis zu 1.509 N m
Beschleunigungsmoment bis zu 2.000 N m
Ubersetzung (i) 4 ... 154

Servo-Koaxialgetriebe

MR-Eigenschaften

* Umfangreiche Reihe von Servogetrieben fiir alle Servomotoren geeignet
* Maximale Steifigkeit und minimales Winkelspiel

* Maximale Radialbelastungen und Drehmomentwerte

* Wellenbuchse fiir Servomotor-Anbindung

MR-Vorteile

* Kompakte Bauweise zum direkten Servomotor-Anbau

* Breites Leistungsspektrum an Gréfen, Untersetzungsstufen und diverse
Sonderausfiihrungen

* Umfangreiche Reihe von Servomotor-Kupplungsabmessungen

12 = Rossi

SR-Reihe

GroBe Drehmoment [N m]

sR32 | a3

sr40 I =2

srs0 I -

sre3 NN ;-

sre4 NN :o:

sreo N --:

srel I -:-
SR100
SR 125
SR 126
Groe Drehmoment [N m]

sR40 | 73

sk50 N s+

sre3 I --

sre4 N -

sreo NN -::

sret I -

srico [ o0
SR 125
SR 140
Grofe Drehmoment [N m]

srR32 | 29

sR40 N s

SR 41 I -

srso N -

srst [ o

sre3 NN -

sre4 NN -

sreo NN -
sret I ;-
SR100
SR 101



Kegelradgetriebe und Aufsteckgetriebe

L-Reihe
Kegelradgetriebe

Eigenschaften

¢ Diverse Sonderausfiihrungen

* Kompakte Bauweise

¢ Steifes und robustes Gehduse aus Gusseisen

* Diverse Abtriebsversionen mit Voll- bzw. Hohlwelle

Vorteile

» Niedrige Ubersetzungen

* Mehrfachantriebe synchronisierbar

¢ Flexibel einsetzbar

¢ Erhohter Wirkungsgrad und Zuverlassigkeit

P-Reihe
Aufsteckgetriebe

Eigenschaften
* Getriebegehduse aus zwei Halften
¢ Einfaches Design mit kompaktem Gehduse

Vorteile

¢ Wartungsarm

¢ Einfache und funktionelle Befestigung

¢ Dauerhafte Losung fiir Transportbander

L & P-Reihen

7 Grofen 80 ... 320

Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 5.600 N m

Ubersetzung (i) 1... 6,25

7 Grofen 80 ... 250

Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 11.200 N m

Ubersetzung (i) 10 ... 25

Produktiibersicht
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MOTOREN

Elektromotoren TX & S-Reihen

TX-Reihe TX"Reihe
Asynchrone Drehstrom-Elektromotoren Gropen 63 ... 315

Leistung (P,) 0.06 ... 110 kW
und Bremsmotoren Polaritat 2, 4, 6-polig
Eigenschaften
* |EC-Motoren
e Schutzart: IP 55 standard, IP 66 *

* Wirkungsgrad nach IE3
* Standard-Bremsen (AC, DC) und Sicherheitsbremsen (AC, DC) verfiigbar
* Diverse Sonderausfiihrungen verfiigbar (z.B.: Drehgeber, Axialkiihlung, erhéhte

S-Reihe

Grofen 112 ... 250
Leistung (P,) 2.8 ... 42 kW
Polaritat 4, 6-polig

Schutzklasse, usw.) @ Asynchrone Drehstrom-Motoren
. @ Asynchrone Drehstrombremsmotoren
Vorteile (GréPen von 225 bis zu 315 verfiigbar auf Anfrage)
* Kompakte Bauweise @ Asynchrone Drehstrommotoren fiir Rollgéinge

¢ Geeignet fiir den Betrieb mit Frequenzumrichter
* Hoher Wirkungsgrad fir minimierten Energieverbrauch

und Schwerbetrieb

Grope P, [kW]

018
e = 018
- B os
B oss
80 N
.
0 I -:
I -
o —
12 I s
S-Reihe E—
Motoren fiur Rollengange und Schwerbetrieb 32 I
. m
I s
Eigenschaften 160 S
¢ Asynchrone Drehstrommotoren nach IEC, 4 und 6 polig, geschlossen, mit [ BB
Kafiglaufer, ohne Liifter I -
* Motorkiihlung durch natiirliche Konvektion, grofie Strahlungsflache und 180 = Z
ringférmige Lamellen I
* Schutzart: IP 55 standard, IP 65 * und IP 66 * 200 e 30
I o5
Vorteile 225 I -
¢ Speziell fiir die Schwerindustrie entwickelt, insbesondere fiir Rollenbahnen und 250 = 55
Foérderbander
280 | 90 |
« optional 315

14 = Rossi



MOTION CONTROL °
AR s )
Frequenzumrichter d f‘ I,O

dDrive-Reihe Frequenzumrichter dDrive-Relhe Frequenzumrichter
. . Gropen A, B, C
Decentralized Driv
ecentralized € Empfohlene Motorleistung 0.55 ... 7.5 kW
Versorgung 3x200V AC...480V AC
280V DC...680V DC
Eigenschaften Spannung 1.7A...16.5A

* Dezentraler Umrichter

* Entwickelt fiir Rossi IE2, IE3 Elektromotoren
* |P 65 Aluminiumgehduse

* Sensorlose Vektorsteuerung

* Sicherheitsfunktion STO (Safe Torque Off)

. . GroBe Leistung [kW]
* Konfigurierbare Eingangs-/Ausgangskarte

* Soft PLC integriert I oss
* Breite Verfligbarkeit von field buses A Bl o
* Bluetooth-Interface I
I -
Vorteile I
¢ Geringerer Raumbedarf fiir Schaltschrank und Kiihlsystem B I o
* Kompaktheit der Umrichter-Motor-Getriebe-Ldsung I - .o
* Entwickelt, um extremen Umweltbedingungen standzuhalten
* Keine On-Board-Encoder fiir die Geschwindigkeitsregelung I [ <5

&

erforderlich
¢ Hohe Sicherheitsstufe (bis zu PL E)

¢ Anpassbar an die Bediirfnisse der Anwendung mit speziellen Grope Spannung [A] (@ 4 kHz)
Kontrollfunktionen
¢ Einfache Integration auf Maschinenebene mit bestehenden [ Rk
Steuerungsfunktionen A | K]
 Schneller und einfacher Zugang zur . s
: . I
Umrichterparametrierung
[ K
B I s
I o5

. —
¥

Produktiibersicht 15



Mafigeschneiderte

Losunqen

fur jede Anwendung

Modularitat ist die Grundlage der Rossi-Produkte.
Wir haben die Loésung fiir jede industrielle
Anwendung. Modularitdt  bedeutet  Flexibilitat,
groBes Optionsspektrum, Lieferschnelligkeit und vor
allem Wettbewerbsfahigkeit. Modularitat ist auch
ein Synonym fiir die einfache Installation vor Ort,
fur vielfaltige Konfigurationsmdéglichkeiten und fiir
Standard- und kundenspezifischen Antriebe mit einem
hervorragenden Preis-Leistungs-Verhaltnis.

Modularitat ist auch die Basis, Kundenanforderungen

16 =< Rossi

Antrieb fiur

Schiffbe- und -entlader

Flexibilitat
+ Zuverlassigkeit
+ Sonderausfiihrungen
+ Schwerindustrie

zu verstehen und in eine wirtschaftliche und technisch
machbare Lésung umzusetzen.

Unser modularer Ansatz endet nicht mit der
Auslieferung eines Produkts oder einer Lésung. Fiir
uns ist das erst der Anfang. Mit Hilfe eines Online-
Portals kdnnen unsere Kunden den Aftersales-Service
in Echtzeit kontaktieren



Projektleitung

Nach Erhalt der Bestellung unterstiitzt ein engagiertes
Team von spezialisierten Technikern den Kunden
bereits in der Konstruktionsphase.

Kundenauftragsverwaltung

Die IT-Plattform sorgt fiir eine schnelle Ubertragung
der Daten, die sowohl fiir die Verwaltung der
internen Prozesse als auch fiir das Tracking der
Kundenauftrdage bendtigt werden. Wir haben fiir das

Antrieb fiir einen Priifstand

Eigenschaften

» Projektleitung

* Hochwertige Komponenten

+ Prazise und zertifizierte Ausfluchtung der kompletten
Antriebsgruppe

Vorteile

» Kundenspezifische Lsungen

» Auslegung und Ausfiihrbarkeit fur eine optimale Lésung
» “plug & play” Antriebslésung

» Einfache und schnelle Aufstelllung

Leistung, Nenndrehmoment und Getriebelibersetzung nach
Kundenwunsch frei konfigurierbar

ERP-System JD Edwards EnterpriseOne von Oracle
entschieden.

Das Auftragsmanagement wird durch die Nutzung
dieses ERP-Systems erleichtert. Uber diese
Plattform wird die Auftragsabwicklung mittels
Produktionsplanung, Logistik und Abrechnung
verwaltet

Produktiibersicht 17



Qualitat
in allen
Bereichen

Qualitdt heipt der Leitbegriff fiir unser stdndiges
Engagement zur Verbesserung des Unternehmens und
des Kundenservice.

Bei Rossi steht Qualitdt fir Professionalitdat und
eine proaktive Grundhaltung zu jedem einzelnen
Kundenanliegen. Rossi hat als erstes Unternehmen in
der Antriebstechnik die ISO 9001-Zertifizierung in Italien
erhalten und setzt sich auch weiterhin unablassig dafir
ein, bei der Herstellung seiner Produkte modernste
Technologien anzuwenden. Das Unternehmen blickt mit
Stolz auf die hohen Anerkennungen, die ihm im Laufe
der Jahre von der Industrie gezollt wurden.

Unsere Produkte entsprechen den wichtigsten
Industrienormen (DIN, ISO, AGMA, GL, CTI usw.) der
Branche.

Ziel unserer Forschung und Entwicklung ist die
Bereitstellung von komplexen elektromechanischen
Loésungen und Systemen. Unser Engagement gqilt der
Entwicklung von Prozessen und Produkten, die immer
mehr auf die zunehmende Digitalisierung ausgerichtet
sind. Wir arbeiten kontinuierlich an der Verbesserung
unserer Produkte: vom Konzept des Getriebes mit
Monoblockgehduse bis zu anderen Ldsungen wie
Dichtungssystemen, die den Lebenszyklus des Produkts
entscheidend beeinflussen kénnen.

18 = Rossi







Industriebereichen

Wir liefern
zuverlassige
Losungen weltweit

Bergbau
Chemie

Zucker

O\
s
Lebensmittel- & Getranke

Abfall- und Wasser-
@’}E aufbereitung
Gummi & Kunststoff @

Metallindustrie N

- ._K\H\-- — -//:_.'
Schiffbau Industrial

Bauindustrie

Energiegewinnung
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Wer wir sind

Globale Prasenz
lokaler Service

[N N N N N NN J [ ]
000000O0OCGOGOOIOIOIODS
o000 O0OGOOO o000 OO
Lokaler After-Sales 000000 00000000
. ° [N N J o0000O0OO
und Kundenservice, o ooe cococes
Anwendungstechnik, Vertrieb und cecececee oo ..
Ersatzteile o:oo. oooooo:::: ::
[ N J 00000000 00 O00O0OCGOCOO o0
o0000O0Q0OCO 0000 000000000 O00000O0COC °
000000000OCOCOCGOGOIOIOIODS 0o000O0OGOOO [ J [N N ) °
00 000000000000 0CGBOCGOGFOOOGIOGIOIOCGIOCFOCFOCFOCONTOCYS LN N N J
0000000000000 0C0BOCBOCGFOGFOOIOIOGIOFOCOFOFOCOFOCFONOCYS [N N N N J
@ 15 Niederlassungen’ S A
[N N N J 00000000OCOCGOGFOFOIOIOO [N N N N J
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[N N J 000000000000 OCOCGBOCOFODS [ N N N N N J
[ ] 0000000000 OCOCGOFOIODS o000 OG0OGOO
0000000000000 00O0C0OCOCFBOCFODS [ ]
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@ Internationales Vertriebsnetz* ©0000000000000000
00000O0OGOOOOOO [}
00000O0OGOOOOO [}
00000O0OGOOOOO
0.000..C..?
o000 0O
o000 0O
[ N J (X J NN J
o000 OO LN N N N J
00000
Mit diesem engmaschigen Netz an Niederlassungen, ‘eclecccns
00000000
Vertriebs- und Servicepartnern auf internationaler . . eececcccee
Eb ist Rossi der Pl h bi Vereinigte Staaten von Amerika Pooosseeeee
ene is OS.SI von der antfnqsp. ase If %um Suwanee, GA [ oooosooesee
Aftersales-Service stetsanlhrer Seite: einzuverldssiger Q 1 bbbl
und flexibler Partner {iberall vor Ort. R
[N N N J [ N J
LN NN ] [ N J
Rossi for You ist die digitale Webpage, die lhnen eocccehe.
taglich rund um die Uhr zur Verfligung steht, um den cecsceh .
[N N N N J
aktuellen Stand von Bestellungen und Lieferungen zu Joosee
checken, Dokumente herunterzuladen oder direkte coee
Unterstiitzung anzufordern. b
[ X N J
L X J
Brasilien
. . Cordeiropolis, SP
Kontakte auf www.rossi.com o m
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oNiederIassungen “‘ Produktionsstandorte/Montagezentren
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Wer wir sind

Rossi in Zahlen

tber

Personen auf @ Filialen

der ganzen Welt ©

)
o Kunden

@ 5 OOO weltweit @

5 il
Produktion

> Einrichtungen

Millionen Euro Montage
3 45 in neue Technologien und Methoden investiert, L& 8 Standorte
um die Produktionseffizienz zu verbessern

Jahren
Erfahrung

Technischer Kundendienst

Die hochqualifizierten Techniker sorgen weltweit fiir einen schnellen und effizienten
Kundendienst und stehen den Kunden in jeder Phase des Projekts unterstiitzend zur Seite.

Digitaler Support

zur Auftragsverfolgung, zu Rechnungen, zum Herunterladen von Ersatzteilzeichnungen

Rossi Drawings, der Drawings Selector und der Download-Bereich bieten Echtzeit-Zugang
und zur Kontaktaufnahme mit unserem Support-Service, rund um die Uhr, in 5 Sprachen.
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= Solutions for
OSS I an evolving
industry

Rossi S.p.A.
Via Emilia Ovest 915/A
41123 Modena - Italy

info@rossi.com
WWW.rossi.com

© Rossi S.p.A. Rossi reserves the right to make any modification whenever to this publication contents.
The information given in this document only contains general descriptions and/or performance features
which may not always specifically reflect those described.
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